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განხილულია მჭიდრო ბმის მოდელი ზოლოვანი გეომეტრიით. ზოგად შემთხვევაში 

სისტემაში შეიძლება ჩამოყალიბდეს სამი სხვადასხვა მდგომარეობა – ოსცილაციური, 

კიდურა და შედგენილი. კიდურა მდგომარეობას გააჩნია ერთმანეთისგან განსხვავებული 

რამოდენიმე ფორმა. გამოთვლილია ენერგეტიკული ზონები და აგებულია ფაზური 

დიაგრამა, სადაც დაიმზირება ორი ტიპის კიდურა მდგომარეობის შესაძლებლობა: 

პირველი –  კიდურა მდგომარეობის ქრობის მახასიათებელი მანძილით და მეორე – 

ქრობის  მახსიათებელი ორი განსხვავებული მანძილით. 
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